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ACADEMIC SYSTEMS PROVIDER

Humanoid Unitree G1

Co warto wiedzie¢ o dwunoznym robocie humanoidalnym Unitree G1? Humanoid Unitree G1 oferuje zaawansowang mobilnos¢
dzieki 23 stopniom swobody, co umozliwia realizacje skomplikowanych ruchéw i zadan. Szybkos$¢ poruszania sie do 2 m/s
pozwala na sprawne przemieszczanie sie w réznych srodowiskach, a precyzyjna kontrola sity, dzieki hybrydowej kontroli sity i
potozenia, zapewnia delikatng i doktadng manipulacje obiektami. Robot jest wyposazony w 8-rdzeniowy, wysokowydajny

procesor. Maksymalny moment ...

Jakie parametry posiada mobilny robot dwunozny Unitree G1?

Parametr Gl G1 EDU

Wymiary (robot stojacy) 1320 x 450 x 200 mm 1320 x 450 x 200 mm

Wymiary (robot ztoZzony) 690 x 450 x 300 mm 690 x 450 x 300 mm

Waga (z bateria) Ok. 35 kg Ok. 35 kg +

Stopnie swobody 23 23 -43

Stopnie swobody pojedynczej nogi 6 6

Stopnie swobody w talii 1 1 + (Opcjonalnie 2 stopnie swobody
w pasie)

Stopnie swobody pojedynczego ramienia 5 5



Stopnie swobody pojedynczej dtoni

tacznosdé

Sensoryka

Zywotnos¢é baterii

Inteligentna bateria (szybkoztacze)

Procesor

Modut wysokiej mocy obliczeniowej

WiFi 6, Bluetooth 5.2

Kamera gtebi + LiDAR 3D

Ok. 2 godziny

9000mAh

8-rdzeniowy CPU o wysokiej

wydajnosci

7 (Opcjonalne sterowanie sitg w
dtoni trzypalcowej) + 2
(Opcjonalnie 2 dodatkowe stopnie

swobody nadgarstka)

*Parametry tréjpalcowej zrecznej
dtoni Dex3-1: kciuk posiada 3
aktywne stopnie swobody; palec
wskazujgcy posiada 2 aktywne
stopnie swobody; palec srodkowy
posiada 2 aktywne stopnie

swobody.

**Dex3-1 moze by¢ opcjonalnie
wyposazona w matryce czujnikéw

dotykowych

WIiFi 6, Bluetooth 5.2

Kamera gtebi + LiDAR 3D

Ok. 2 godziny

9000mAh

8-rdzeniowy CPU o wysokiej

wydajnosci

NVIDIA Jetson Orin

Sprawdz dostepne u nas lidary do mapowania przestrzeni oraz ramiona robotyczne do zadah manipulacyjnych!
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