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QBot Platform

Platforma Quanser QBot to innowacyjny robot autonomiczny zbudowany na réznicowym podwoziu mobilnym. Otwarta
architektura sterowania pozwala uzytkownikom na bezproblemowg integracje standardowych sensoréw i dostosowanie
Platformy QBot do ich badan. Rozwigzanie to doskonale nadaje sie do projektowania i rozwijania aplikacji zwigzanych z
autonomia, nawigacja i sterowaniem, uczeniem maszynowym, widzeniem komputerowym, robotyka wieloagentowg

heterogenng, robotyka rojowg oraz innymi.

QBot - parametry techniczne:

platforma na podwoziu z dwoma kotami réznicowymi i 4 kétkami podporowymi

Srednica: 570 mm

wysokos¢: 227 mm

czujniki napedu, czujniki pradu, enkodery optyczne i tachometr cyfrowy na koto

maksymalny ruch: predkos¢ 1,5 m/s i przyspieszenie 1 m/s?

nominalny ruch: predkos¢ 0,7 m/s i przyspieszenie 0,5 m/s?

maksymalne obcigzenie przy maksymalnym ruchu: 20 kg

czas pracy: 2 godziny na baterie

zasilanie: do 2 baterii LFP o pojemnosci 84Wh z zewnetrznym tadowaniem

komputer poktadowy NVIDIA Jetson Orin Nano

kamera skierowana w dét Czarno-biata z globalng migawka - 640400 @ 120Hz

kamera skierowana do przodu Intel RealSense D435 kamera RGB-D

LiDAR 2D 360°

6-osiowy IMU z akcelerometrem i zyroskopem

Ztgcze 40-pinowe zawierajgce SPI /12C / UART / PWM

Programowalne przez uzytkownika diody LED, modut wyswietlacza znakowego

Obstuga jezykdéw: MATLAB / Simulink / Python / ROS 2
e 4x porty USB 3.0, HDMI

e £acznos¢ Wi-Fi IEEE 802.11ac i port Gigabit Ethernet
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