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Kontroler do robotów SyncBotic
Kontroler robota SyncBotic to doskonałe rozwiązanie dla inżynierów planujących budowę własnych robotów mobilnych wykorzystujących
wiele czujników. Jest oparty na szybkim układzie FPGA i procesorze Intel® CoreTM 11. generacji. Zapewnia 4-kanałowe wyjście danych PPS i
danych czasowych, aby poprawić zdolność łączenia czujników oraz synchronizację czasu na zewnątrz i w pomieszczeniu. Dzięki
wbudowanemu skryptowi SLAM uruchomienie robota jest szybkie i proste.  
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