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Quanser System Teleobecności
Quanser System Teleobecności składa się z manipulatora Quanser QArm wraz z Quanser Urządzeniem Haptycznym HD². Otwarta architektura
rozwiązania umożliwia naukowcom szybkie opracowywanie i wdrażanie nowych aplikacji w telerobotyce, teleobecności, uczeniu
maszynowym, robotyce współpracującej i nie tylko przy użyciu środowiska MATLAB/Simulink.
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