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Clearpath Dingo

Lekki robot badawczy do pracy w pomieszczeniach. Dostepny w dwéch wersjach - z napedem réznicowym lub omni-wheel.
Dzieki otwartej architekturze, szerokiej gamie dostepnych czujnikéw i mozliwosci instalacji lekkiego ramienia Kinova, jest on
Swietnym rozwigzaniem do wielu projektéw badawczych. Producent przystosowat te platforme do wspétpracy ze srodowiskiem

ROS i Gazebo, dzieki czemu rozpoczecie pracy jest bardzo szybkie.

Parametr Dingo-D Dingo-O
Naped réznicowy Naped ,,omni-wheel”
Wymiary 551x517x110 mm 686x517x114 mm
Masa 9.1 kg 13 kg
Nosnos¢ 20 kg 20 kg
Predkos¢ maksymalna 1.3 m/s 1.3 m/s
Liczba slotéw na moduty rozszerzen 2 4
Tryby sterowania kinematyka, sterowanie napieciem kinematyka, zadawanie predkosci
silnika, zadawanie predkosci két kot
Podstawowe czujniki prad baterii i silnika, predkos¢ i przesuniecie két, IMU
Dostepne porty Ethernet, USB, RS232

Typowy pobér mocy 80W 170



Dostepne moduty:

e bateria otfowiowo kwasowa (18Ah @ 12V) - okoto 2 godziny pracy dla Dingo-D, 1 godzina pracy dla Dingo-O,
e bateria litowo-jonowa (28.5Ah @ 14.4V) - okoto 4 godziny pracy dla Dingo-D, 2 godzina pracy dla Dingo-O,
o modut komputera - Mini-ITX Computer lub NVIDIA Jetson Developer Kit,

e pusty modut na witasne wyposazenie.

Mozliwosci rozbudowy:

o |lekkie ramie robora Kinova,
e czujniki: LIDAR, IMU, etc.
e kamery 2D/3D

e oprogramowanie do pracy autonomicznej

Edudindustry E4i Sp. z o.0. | ul. Krasinskiego 29, 40-019 Katowice
Tel.: +48 570 270 484 | E-mail: office@edudindustry.com | www.edu4industry.com



