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RCADEMIC SYSTEMS PROVIDER

Robot Wspdtpracujacy Universal Robots UR16e

Universal Robots to lider rynku cobotdw, czyli robotéw wspdtpracujacych. Jest to najszybciej rozwijajgca sie gataz robotyki na swiecie.
Ramiona UR sa lekkie i posiadajg zabezpieczenia pozwalajgce na ich prace w przestrzeni, gdzie znajduje sie cztowiek. Sa tez bardzo
elastyczne i fatwe w programowaniu. Otwiera to catag game aplikacji, gdzie juz dzis takie roboty mozna znalez¢ w wielu zaktadach
przemystowych w Polsce. Szkoty Srednie i uczelnie coraz czesciej widzg wiec potrzebe pokazania takich rozwigzah w swoich laboratoriach.

Zobacz roboty UR podczas konferencji ROBAC - sprawdz szczegéty >

Specyfikacja UR16e UR16e
Liczba stopni swobody 6
Powtarzalnos¢ ruchéw +0,1 mm
Udzwig 16 kg
Zasieg 900 mm
Masa catkowita 33,1 kg
Zakres ruchu osi +360°
Maksymalna predkos¢ ruchéw Podstawa, ramie 120 °/s Pozostate osie 180 °/s
Srednica podstawy montazowej @190 mm
Maksymalna predkos¢ TCP 3m/s
Stopien ochrony robota IP54
Temperatura robocza 0-50° C

Czujniki sity i momentéw Czujniki sity i momentu w kisci robota (zakresy: 2160 N / £10 Nm) Osie: X,Y,Z



Software i Hardware
I/0 w kotnierzu

I/0 w kontrolerze
Interfejsy

komunikacyjne

Interfejs Sprzetowy

2 X DI, 2 x DO, 2 x Al lub1 x R5485

16 x DI, 16 x DO, 2 x Al, 2 x AO, 4 x wejscie kwadraturowe

Profinet, Adapter Ethernet/IP, Modbus TCP, PROFISAFE ROC/ROC2

Ethernet 1 Gb/s, USB 2.0 USB 3.0, Mini DisplayPort, Injection Moulding Machine Interface (SPI AN-146 &
Euromap-67)* [*dla wersji OEM]

Edu4dindustry E4i Sp. z o.0. | ul. Krasinskiego 29, 40-019 Katowice
Tel.: +48 570 270 484 | E-mail: office@edudindustry.com | www.edu4industry.com



